Teoria i metody optymalizacji
Automatyka i Robotyka
4. zestaw zadan

1. Ktore z ponizszych funkcji sa wypukle? Ktére sa kwadratowe?

(a) flx,y,2) = ot + 2%y% + y* + 22 — dyz + 422
b x,y,2) = 22 + 422 + 3zy — 222
(b) f(z,y,2) y
(€) flw,y,2) =a" +y°2+ 2%
(d) flzr,..oyan) = (21— 222) + (222 — 323)* + ... + (0 — Dxpy — nwy)?
. Ktore z ponizszych zbioréw sa wypukle? Ktére sa zwarte? Ktoére sa (hiper)wieloScianami?
(a) S={(z,y) eER?: 2? +32 <1, 2* + (y—1)*< 1}
(b) S={(z,y,2) eR*: x> 1y>1Lz<a+y}
(c) S={(z,y,2) ER3: 2> 2% +y? — xy}
(d) S={(z,y,z,t) eER*: 2>0,y>0,z>0+y,0<t<x+y+2z}

. Jaki algorytm nalezy zastosowaé¢ do rozwiazania ponizszego problemu i dlaczego?

20 Hytz | 9ort3ytet2t | 3.2y+4t
2P+ (2 + 1)+ (- 1)7 <4

Zminimalizuj
przy ograniczeniu

(a)

Zmaksymalizuj log, ( 1+q ) + log, (1 + 1+q ) + log, <
(b) przy ograniczeniach  p; + p2 = 10,
q1 + q2 = 157
P12 0,p2 > 0,q1 20,92 > 0.
Zminimalizuj %
(c) przy ograniczeniach 2%+ y+ 2 <4
Vaey+2% <1
Yy =1.
Zminimalizuj 22y + 2
(d) przy ograniczeniach x+z=4

224+ + 22 =1

1+p )+log2 (1+

1+P2

)



